1. UVOD
U ovom seminarskom radu zadatak je da se pokaže kako roboti cine jedan sistem, kojeg cine više funkcionalnih cjelina koje omogucuju funkcije koje robot obavlja u zavisnosti od tipa istih. Prije nego što krenemo sa sadržinom koju mora zadovoljiti ovaj seminarski rad u uvodnom dijelu cemo opcenito reci nešto o samom videnju robota, kao i opcenito o sistemu kao teoretskom pogledu.
Robotika pa i sami roboti se danas smatra jednom od najperspektivnijih i potencijalno najprofitabilnijih oblasti rada. Pored industrijske robotike, koja se može uklopiti i u pojam automatizacije proizvodnje, sve važniji cinilac postaje servisna robotika sa primjenama u svim uslužnim djelatnostima ukljucujuci medicinske primjene. Sljedeci korak, koji se u “roboticarskoj javnosti” napeto išcekuje (zbog procjene o velikim profitima) je komercijalni start tzv. personalne robotike ili kucne robotike.
Kada se spomene robot, vecina ljudi u glavi stvori sliku limenog covjeculjka koji se nespretno krece, govori metalnim glasom i obavlja kucne poslove. Zbog smjera u kojem se tehnologija trenutno razvija ipak nije vjerovatno da cemo u bližoj buducnosti imati univerzalnog robota koji je u stanju obavljati više razlicitih poslova, vec ce se prvo pojaviti usko specijalizirani roboti. Kada se napokon pojave humanoidni roboti sa sposobnošcu kompleksnog razmišljanja koji mogu obavljati razlicite zadatke, oni sigurno nece izgledati poput nespretnih limenih covjeculjaka, vec ce i iskusnom oku teško biti uociti razliku izmedu takvog robota i covjeka.



2. CILJEVI SISTEMA
Ovaj zadatak ima za cilj da se pokaže sve karakteristike robot sistema, odnosno da se spozna šta prestavlja sistem sa svim svojim elementima koji ga cine kako unutar samog sistema, tako i njegove okoline koja ga okružuje. Sistem moramo prvenstveno upoznat kao cjelinu, a zatim unutrašnjost sistema sa svim vezama izmedu pojedinih podsistema koji cine sam sistem. Proces spoznaje ciljeva i nacina djelovanja sistema, usmjerenih na ostvarenje tih ciljeva, pomaže nam da svojim djelovanjem pospješimo realizaciju ovih ciljeva, ili uticemo na izmjenu ciljeva u zavisnosti od vrste sistema. 
Ovaj seminarski rad ce se ogledat kroz upoznavanje robot sistema kao cjeline što je veoma znacajno sa stajališta teorije sistema i sistemske analize. Jer da bi se omogucio efikasan nacin izgradnje jednog informacionog sistema prvenstbeno je potrebno poznavat sam sistem, šta ga cini, obilježja, veze medu njegovim djelovima, granicama i okolina sistema, protok informacija itd.
Isto tako pokazat ce mo uticaj samog sistema na okolinu tj. na veci sistem i kako pojedini faktori izvan sistema uticu na robot sitem.

3. VRSTA SISTEMA
Pošto robot prestavlja kompleksan sistem ne samo po namjeni posla koju obavlja, nego i po samoj konstrukciji jer se sastoji od više podsistema koji su u medusobnoj interakciji i cine jedan složen vještacki sistem.
Sistem je funkcionalni skup objekata i njihovih veza. Svaki od objekata u sistemu posjeduje niz svojstava (atributa). Takode i veze izmedu pojedinih objekata (elemenata) sistema se mogu opisati nizom atributa. Sistem intereaguje sa okolinom. Uticaj okoline na sistem naziva se ulazom dok se uticaj sistema na okolinu naziva izlazom. Takoder, sistem može da intereaguje sa drugim sistemima. Veze sistema sa okolinom se može ostvariti razmjenom materije, energije i informacija.
Obzirom na raznovrsnost sistema neophodno ih je klasifikovati. Klasifikacija se vrši prema razlicitim kriterijima.1
1. nacin nastanka (prirodni, vještacki)
2. oblik postojanja (realni, apstraktni)
3. aktivnosti (pasivni – staticki, aktivni – dinamicki)
4. ponašanje (deterministicki, stohasticki)
5. stabilnost (stabilni, nestabilni)
6. nacin organizovanja (sistemi koji se sami organizuju, sistemi koji se spolja
organizuju)
7. povezanost s okolinom (samoupravljivi, upravljivi)
8. unutrašnji odnosi (mehanicki, organski)
9. stepen otvorenosti (otvoreni, zatvoreni)
10. kompleksnost (jednostavni, složeni)


3.1. Nacin nastanka
Pošto je sam robot djelo covjeka icine ga odredeni podsitemi koji su fizicki i oni koje cine software onda se da zakljucit da se radi o vještackom sistemu. Pogotovo mobilni savremeni roboti sve više oponašaju covjeka koji je prirodni sistem, medutim i dalje imaju odredene anomalije koje se razlikujo od prirodnog sistema. Kod prirodnog sistema covjeku neke stvari i dalje nisu u potpunosti jasne, dok kod vještackog sistema kao što je robot je sve poznato u potpunosti jer je sam covjek sve napravio odnosno konstruisao.

3.2. Prema obliku postojanja
Realni sistemi su materijalni sistemi cija je struktura sastavljena iz realnih elemenata izmedu kojih postoje realne veze. Svi prirodni sistemi su realni sistemi. Robot se sastoji od konkretnih elemenata koji cine podsisteme kao što su: osnova robota, tijelo, šaka, ruka, zglobovi, pogonski sistem, senzorski system, vizuelni sistem itd. 



4. ZAKLJUCAK
U ovom seminarskom radu pokušao sam da na neki nacin kroz robot sistem, pobliže odredim zadatke i ulogu opšte teorije sistema. Naime vec smo rekli da sistem može biti gotovo sve s tim što su razliciti po nacinu nastajanja, složenosti i znacaju kako na vece sisteme tako i na samu bližu okolinu. Jer opšta teorija sistema se bazira najviše na kibernetici tj. nauci o upravljanju.
Znacaj robota kao sistema je u tome što se predvida da roboti u 21. vijeku ce imati ne samo znacaj kao do sada, nego ce imati i komercijalni znacaj jer se zagovara sve više da isti postanu znacajan faktor u kucanskim poslovima.
Naime roboti do danas su odgrali veliki znacaj u istraživanjima kako podvodnog svijeta, tako i podrucja svemira do kojih covjek nije u stanju doprijeti zbog raznih faktora.
U industriji roboti danas igraju najvažniju ulogu u konkurentnosti neke firme na svijetskom tržištu. Jer robot može da radi dan-noc, postiže izuzetan kvalitet proizvoda i snižava cijenu proizvoda.
Medutim ovi sistemi imaju i negativnih djelovanja po pitanju ljudskog sistema jer dolazi do povecanja nezaposlenosti ljudi. Medutim danas je sve veca težnja da se traže zapoljšenja ljudi sa visokom strucnom spremom. Ovo je jedan od sistema na koje djeluje robot sistem.
Bilo kako bilo, roboti su vec preuzeli neke funkcije u našim životima. Da li ste se nekada zapitali kako li su napravljena kola u kojima se vozite, kompjuter na kome se igrati ili neka sitnica kao na primjer šibica. Odgovor je industrijski robot. Ipak, iza svega ovog se nalazi mocni racunar sa mocnim programima i mocnim hardverom kao i covjek.
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